
Solar Commuter Quad
Composants électroniques

1- Super Contrôleur Motricité

2- Contrôleur solaire Xtrem Recorder



Projet Solar Commuter Quad – Livrable1 : Super Contrôleur motricité
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Objectifs MVP : 
• Capable de dialoguer avec les contrôleurs des 4 roues 

motrices et les batteries
• Capable de moduler la puissance demandée par l’utilisateur 

(accélérateur)
• Enregistrement des données puissance / énergie / vitesse 

de chaque moteur roues
Objectifs MVP+:
• Capable de limiter / interrompre la puissance livrée quand la 

vitesse atteint 45kmh 
• Capable de moduler la régénération au freinage
• App minimaliste pour communiquer les données (BLE, 

Airtable …)
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individuel

Contrôleur 
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Super Contrôleur Motricité

Choix techniques

• Création d’un circuit 
imprimé (PCB) 

• Composants :
• Micro contrôleur
• Abaisseur de 

tension
• Bornier
• Potentiometre

Phases :
• Impression du PCB et 

soudage des composants
• Tests et validation



Test d’utilisation du Super Contrôleur motricité

Résultats obtenus:
• Validation du fonctionnement 

du composant
• Validation du dialogue avec 

deux contrôleurs individuels du 
marché (potentiellement 
reproductible avec d’autres 
contrôleurs du marché)

• Validation de la modulation de 
puissance (simulation d’un 
accélérateur)
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Motricité

+
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+
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Objectifs MVP : 
• Capable de piloter la charge des 4 batteries via 1 ou 

plusieurs chargeurs MPPT (du marché)
• Capable d’enregistrer et communiquer les données 

d ’énergie solaire collectée grâce au composant Perf 
Recorder (déjà développé pour Solar Commuter bike)

• Capable de piloter manuellement la mise en 
autoconsommation domestique du panneau solaire via un 
micro-onduleur du marché

Objectifs MVP+:
• Capable de fournir une information sur l’inclinaison 

optimale du panneau
• Capable d’automatiser le pilotage de l’autoconsommation 

en introduisant certains critères (% charges des batteries, 
horaires …)

Chargeur(s) 
MPPT

Micro
Onduleur

Projet Solar Commuter Quad – Livrable2 : Contrôleur Solaire « Xtrem Recorder » Confidentiel



Contrôleur solaire – Xtrem Recorder

Choix techniques

• Création d’un circuit imprimé (PCB) 
• Composants :

• Micro contrôleur
• Abaisseurs de tension
• Relais
• Capteur de courant
• Convertisseur analogique 

numérique
• Condensateurs
• Diodes
• Interrupteur / Swtich V2G
• Borniers

Phases :
• Impression du PCB et soudage des 

composants
• Tests et validation



Tests charges solaires et V2G / V2H – injection 
dans le réseau

Résultats obtenus:
• Validation du fonctionnement du 

composant électronique
• Validation du dialogue avec des 

chargeurs MPPT du marché (deux 
modèles, potentiellement reproductible 
avec d’autres chargeurs du marché)

• Validation en configuration 2 panneaux 
(260 wc) et 3 panneaux (390 wc)

• Validation du switch vers le réseau
• Validation du dialogue avec un micro 

onduleur du marché
• Validation de la possibilité de capturer 

et transmettre des données



Matériel utilisé (1)



Matériel utilisé (2)

Micro onduleur Controleur de roues



Materiel (3)
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